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W dniach od 31 maja do 2 czerwca 2017 r. w Ladku-Zdroju odbyto
si¢ kolejne Seminarium poswigcone automatyce elektroenergetycz-
nej w sieciach $redniego i niskiego napigcia. Patronem honorowym
obrad byta firma WAGO ELWAG z Wroctawia. W spotkaniu uczest-
niczyto ponad 70 0sob, ktore reprezentowaty: energetyke zawodowsg
i przemystowa, srodowiska akademickie oraz zaklady przemystowe
zwigzane z produkcjg aparatury zabezpieczeniowe;.

W stowie wstepnym — do materiatow konferencyjnych — przewod-
niczacy KAE SEP prof. Eugeniusz Rosotowski napisat: (...) Z duzg
satysfakcjq pragne odnotowacé fakt, ze zgodnie z intencjg Organiza-
toréw, autorzy zgloszonych referatow reprezentujg chyba wszystkie
srodowiska skupione w Komitecie Automatyki Elektroenergetycznej.
Daje to mozliwos¢ szerokiego spojrzenia na problematyke zabezpie-
czen w elektroenergetyce od strony eksploatacji poszczegolnych urzg-
dzen i systemow automatyki, ich projektowania i wytwarzania, a takze
z punktu widzenia przygotowania i ksztatcenia nowej kadry inzynier-
skiej. Nowe pomysty i rozwigzania sq efektem oswojenia nowych tech-
nologii, jak rowniez rosngcych wymagan, co do niezawodnosci do-
staw energii elektrycznej, kosztow zwigzanych z nowymi inwestycjami
oraz bezpieczenstwa pracy catego systemu elektroenergetycznego.

Prof. Eugeniusz Rosotowski otwiera obrady Seminarium

Uczestnikow Seminarium powital przewodniczacy KAE SEP
— prof. Eugeniusz Rosotowski. Podkreslit wage omawianych pro-
bleméw dla prawidtowej pracy sieci elektroenergetycznej i zyczyt
zebranym owocnych obrad oraz ozywionej dyskusji. Nastepnie gtos
zabral dyrektor generalny WAGO ELWAG — Michat Kownacki.
Witajac zebranych, podkreslit wkiad firmy w rozwigzania technicz-
ne stosowane w automatyce elektroenergetycznej, wspotprace we
wdrazaniu nowych pomystéw w energetyce, przedstawil dotych-
czasowy dorobek firmy i plany rozwojowe. Na zakonczenie zyczyt
owocnych obrad oraz mitego pobytu na picknej Ziemi Ktodzkie;.

Obrady Seminarium prowadzit prof. Eugeniusz Rosotowski. W pierw-
szej sesji plenarnej zebranym przedstawiono nastepujgce referaty:
»Automatyzacja sieci SN 1 nN — efektywno$¢, niezawodno$¢, bez-
pieczenstwo” (mgr inz. Marcin Surma — WAGO ELWAG),
»Automatyzacja sieci SN i nN — rozwigzania WAGO dla inteligent-
nych weztow sieci SN” (mgr inz. Jarostaw Idzik —- WAGO ELWAG),
»Automatyka do ksztattowania obcigzen w sieciach niskiego napig-
cia z zastosowaniem transformatoréw z podobcigzeniowymi prze-
tacznikami zaczepow” (dr inz. Bartosz Pawlicki, mgr inz. Piotr Du-
kat — innogy Stoen Operator),

»Sie¢ inteligentna Smart Grid — automatyzacja sieci w Spotkach
Dystrybucyjnych w praktyce” (mgr inz. Hieronim Szwabowski
- ENERGA),
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»Zasilanie gwarantowane dla potrzeb bezawaryjnej pracy urza-
dzen do transmisji, monitorowania i sterowania w sieciach SN i nN
— EPSITRON” (mgr inz. Pawet Gdaniec, mgr inz. Marcin Surma
- WAGO ELWAG),

»Wyzwania zwigzane z testowaniem funkcjonalnodci stacji elek-
troenergetycznych zbudowanych w oparciu o standard IEC 61850
(mgr inz. Mirostaw Kuchta, mgr inz. Bartlomiej Koszewski — Ener-
test Testery 1 Diagnostyka).

Ozywiona dyskusja techniczna odbyla sie po zakonczeniu prezen-
tacji referatow i byta kontynuowana podczas wieczornego spotkania
kolezenskiego. Atrakcja tego wieczoru byt wystep znanego satyryka
krakowskiego Krzysztofa Piaseckiego.

Sesje plenarng w drugim dniu obrad prowadzit takze prof. Euge-
niusz Rosotowski. Uczestnicy wystuchali nastepujacych prezentaci:
»Automatyzacja sieci dystrybucyjnych SN na podstawie zreali-
zowanych projektow w Polsce” (mgr inz. Bogdan Grabarczyk
— Schneider Electric Energy Poland),

,Otwarte standardy komunikacji pomigdzy systemem energetycznym
a rozproszonymi zroédtami OZE instalowanymi w sieciach SN i nN
— standard VHPready” (mgr inz. Adrian Datek — WAGO ELWAG),
~Problemy skutecznosci i selektywnos$ci dziatania automatyki prze-
ciwdziatajacej pracy wyspowej generacji rozproszonej LOM (Loss
of Mains)” (mgr inz. Adam Klimpel — Alfa Power),

Fazory — to nowa jako$¢ nadzoru w sieci SN” (dr inz. Zygmunt
Kuran),

,Nowe rozwigzanie zabezpieczenia ziemnozwarciowego w sieciach SN
z izolowanym punktem neutralnym i jego implementacja w zespole za-
bezpieczen 1ZAZ 400” (mgr inz. Piotr Olszowiec — Elporem 1 Elpoau-
tomatyka, mgr inz. Marian Duzy, mgr inz. Michat Krzecio — ZAZ-En),
Poradnik bezpieczniki topikowe wysokonapigciowe” (Mariusz
Madurski — SIBA),

L<Zaawansowane systemy sterowania agregatow pradotworczych
— synchronizacja” (Jakub Lelito — ComAp a.s., Praga),

»Specyfika zabezpieczenia réznicowego transformatora z katows
regulacja przektadni” (mgr inz. Hanna Dytry, dr inz. Marcin Lizer,
inz. Piotr Suchorolski, dr inz. Wojciech Szweicer — Instytut Energe-
tyki Warszawa),

wZabezpieczenia transformatorow SN/nN farmy fotowoltaicz-
nej” (dr inz. Jaroslav PospiSil - Protection&Consulting, Republika
Czeska, mgr inz. Tomasz Mrozek, mgr inz. Stanistaw Handzlik,
mgr inz. Tadeusz Ochojski — ZEG-ENERGETYKA),
Hnnowacyjna automatyzacja stacji transformatorowej SN/nN
na bazie sterownika EASERGY T300” (mgr inz. Krzysztof Burek
— Schneider Electric Poland),

Referat wygtasza Piotr Olszowiec
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Referat prezentuje Krzysztof Burek

»Diagnostyka silnikow wykorzystujaca wielkosci pomiarowe apa-
ratury zabezpieczeniowej” (dr inz. Andrzej Juszczyk — GE Power),
~Przemystowe sterowane instalacje oS$wietlenia ogdlnego
LED. Jakos¢ urzadzen o$wietleniowych dostgpnych na rynku”
(mgr inz. Bogdan Skorupka — ES-SYSTEM).

Tak bogato wypehiony dzien informacjami technicznymi za-
konczylisSmy zwiedzaniem historycznych pomieszczen Hotelu Na
Skale, po ktorych oprowadzata nas wlascicielka. Zwrocita uwage
przede wszystkim na oryginalne wyposazenie wnetrz oraz ,,peretki”
architektoniczne. Ozywione dyskusje i wymiana pogladéw zakon-
czyly si¢ podczas kolacji przy grillu.

Zamknigcie obrad Seminarium nastgpito podczas trzeciej sesji
plenarnej. Podsumowania obrad dokonat przewodniczacy KAE SEP
prof. Eugeniusz Rosotowski. Podkreslit celowo$¢ organizowania te-
matycznych konferencji. Ozywione dyskusje uczestnikow swiadcza
o aktualno$ci prezentowanych zagadnief technicznych. Przewod-
niczacy podzickowat uczestnikom za aktywny udzial w obradach,
autorom referatow za wktad pracy zwigzany z ich przygotowaniem
i prezentacjg oraz Komitetowi Organizacyjnemu — Annie Selidze,
Sylwii Wroblewskiej, Henryce Ostrowskiej i Marcinowi Lizerowi
— za wzorowg organizacj¢ obrad Seminarium, picknie wydane ma-
teriaty oraz sprawng logistyke.

Szczegbdlne stowa podzigkowania prof. Eugeniusz Rosotow-
ski przekazal wspotorganizatorowi naszego Seminarium — firmie
WAGO ELWAG. Atrakcja turystyczng Seminarium byta wycieczka
na wiez¢ Sky Walk (Spacer w chmurach) w Dolni Morava w Cze-
chach. Wieza znajduje si¢ na zboczu gory Slamnik na wysokosci
1116 m n.p.m.

Seminarium towarzyszyly stoiska nastgpujacych firm: ComAp,
Elektrometal Energetyka, GE Power, IEn Warszawa, Phoenix Con-
tact, Schneider Electric Energy Poland, SIBA, WAGO ELWEG.

Patronat medialny nad Seminarium sprawowaly Wiadomosci

Elektrotechniczne.
ektrotechniczne Krzysztof Wolinski
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Programowanie robotow

Cameron Hughes, Tracey Hughes (ttum. Konrad Matuk): Progra-
mowanie robotow. Sterowanie praca robotéw autonomicznych.
Wydawnictwo HELION, Gliwice 2017.

W Dedykacji autorzy napisali: Ksigz-
ke te dedykujemy zespolom tworzgcym
otwarte projekty robotow — ludziom,
ktorzy pomimo skromnych i mizernych
zasobow mozolnie pracujg nad niesa-
mowitymi robotami wykonujgcymi nie-
prawdopodobne rzeczy.

Ksigzka prezentuje nastepujace zagad-
nienia:

Wstep — Poczatek przygody z robota-
mi — rozpoczynamy prac¢ z robotami.
Gotowi, do biegu, start!, Ostra jazda bez
trzymanki, podstawy pracy z robotem,
najwazniejsze techniki programowania
robotow zaprezentowanych w tej ksigzce, zatozenia dotyczace robo-
tow posiadanych przez czytelnika, jak Midamba nauczyt si¢ progra-
mowac robota,

Czym wlasciwie jest robot? — siedem kryteriow definiujacych robota,
wydawanie instrukcji robotowi,

Stownictwo robotow — dlaczego korzystanie z tych jezykéw wymaga
wysitku?, Zidentyfikuj czynno$¢, modele ontologii jezyka programowa-
nia autonomicznych robotow,

Wizualne planowanie scenariusza pracy robota — mapowanie scenariu-
sza pracy robota, wizualne planowanie scenariusza pracy robota za pomocg
pseudokodu i schematu blokowego, diagramy stanéw robotow i obiektow,
Sprawdzanie rzeczywistych mozliwo$ci robota — testowanie rzeczy-
wistych mozliwo$ci mikrokontrolera, testowanie rzeczywistych wydaj-
nosci czujnikow, okreslenie ograniczen efektorow koncowych, ocena
efektywnosci pracy robota,

Czujniki pod lupa — co wykrywaja czujniki,

Programowanie czujnikow — korzystanie z czujnika koloru, wykrywa-
nie i $ledzenie obiektow za pomoca cyfrowych kamer, sledzenie koloro-
wych obiektow za pomoca sprzgtu firmy RS Media, $ledzenie koloro-
wych obiektow za pomocg czujnika obrazu Pixy, czujnik ultradzwigkowy,
kompas — czujnik okreslajacy zwrot robota,

Programowanie silnikow i serwomotoréw — sitowniki sg przetworni-
kami wyjsciowymi, parametry silnikow, rozne rodzaje silnikéw pradu
statego, konfiguracja silnika: bezposrednie i posrednie uklady przenie-
sienia napedu, wyzwania zwigzane z terenem, programowanie ruchu
robota, mechaniczne ramiona i efekty koncowe,

Poczatek pracy nad autonomia: tworzenie oprogramowania robota
— pierwsze spojrzenie na oprogramowanie autonomicznych robotow,
model ontologii jezyka robota i rama projektowania robota,
Srodowisko pracy robota — robot musi sprawdza¢ uwarunkowania $ro-
dowiskowe, analiza warunkow koncowych inicjalizacji robota, spraw-
dzanie uwarunkowan srodowiskowych za pomoca czujnikéw i wizualne
plany scenariusza pracy robota,

Programowanie autonomicznych robotéw i technika STORIES —
to nie tylko czynnosci,

Jak Midamba zaprogramowal swojego pierwszego autonomicznego
robota? — Midamba i jego poczatkowy scenariusz, sprawdzenie uwa-
runkowan $rodowiskowych robotow Unitl i Unit2,

Otwarte roboty SARAA — tanie, otwarte i proste roboty.

Glosariusz.

Kazdy rozdziat konczy pytanie ,,Co dalej?”, ktore sygnalizuje tematy-
ke poruszang w nastepnym rozdziale. Ksiazka jest bogato ilustrowana:
rysunkami, zdjeciami, algorytmami dziatan oraz opisem programow.
KW,
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